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Diese Sensoren sind ausschlief3lich fur Mel3zwecke entwickelt. Eine
Beeintrachtigung der MelRwerte durch elektromagnetische Felder ist
moglich. Der Einsatz in sicherheitsrelevanten Steuerungen ist nicht er-
laubt. Erhaltene MelRwerte dirfen nicht fur sicherheitsrelevante Entschei-
dungen verwendet werden.

B Messung Uber Biegebalken und DMS
B Robustes Aluminium Druckgul3gehause
B Flexible Befestigung am Stativ iber M8 Gewinde
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Anwendung

Der Kraftsensor beruht auf dem Biegebalken-Prinzip. Die
Last wird mit einem kleinen Haken an dem 10mm breiten aus
dem Gehé&use ragenden Federstahlstreifen angebracht und
Uber die Dehnung eines aufgeklebten DMS-Streifens elekt-
ronisch erfal3t.

Uber Gewindewiirfel und Stativstange ist die universelle Be-
festigung in 5 Stellungen des Kraftsensors gewahrleistet.

Anwendungsgebiete

Mechanikversuche z.B. Messung der Federkrafte bei einem
Federpendel (F-t Diagramm), Hooksches Gesetz, Dehnung,
etc.

Zu Beachten!

Um ein genaues Mel3ergebnis zu erreichen, ist es nétig, den
Kraft-Sensor vor Beginn der Messung ca. 2 Minuten an
Spannung zu legen.

Anschlul3

Der Anschlul erfolgt Giber das zum Lieferumfang gehoérende
1,5m lange DIN-Kabel an die Sensoreingange der Phybox
bzw. Chembox.

Lieferumfang

Sensor in Schiebehllsenverpackung incl. Stativstange
10mmA, Verbindungskabel 1,5m mit zwei 7pol. DIN-
Steckern und Kurzanleitung.

Bestellbezeichnung

DKS Kraft-Sensor
Technische Daten

MeR-Bereich.......ccccccociii 0...+ 10N
AUFflOSUNG oo 0,01N
AUSQANG ...cceviiiiiiieeiiiiei e 1VIN +2%
GeWIChT ... ca. 390g

Abmessungen in mm(L*B*H)...... 140 * 32 * 85
Phymex Einstellung

Eingangswahl K1

Eingang |Sensor1 j

Modus ||_|= j Abbrechen

j Kalibrieren

I'i:““h"ier""'glI'Erafts;lallsc-r +10N e
dschen

Frontansicht DIN-Buchse

Steckerbelegung:
Pin-Nr. Belegung

lo.... + Ausgangssignal (1V/N)
2 Masse

T nicht belegt

4. Versorgung (-15V)
5 Versorgung (+15V)
6. - Ausgangssignal (Masse)
T nicht belegt

Wartung

Der verunreinigte Kraft-Sensor sollte mit einem weichen und
feuchten Tuch gereinigt werden.

Bei der Reinigung sollten keine atzenden oder scharfen Mittel
verwendet werden.
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DKS Kraftsensor r3
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Schleifpapier anschleifen. Mit Trichlorathylen oder &hnl. reinigen.

Abgleich: DKS an Sensoreingang der PBl anschliefBen und ca. 1 Minute
abuwarten. Voltmeter zur Messung der Ausgangspannung ebenfalls
an die PB1 anschlieBen. Mit Trimmer TR1 den Offset (=0,0V)
einstellen. Den DKS mit einem Ref. Gewicht (z.B.3500g=4,905N) belasten,
mit TR2 die Ausgangsspannung entsprechend abgleichen.
Die Ausgangspannung entspricht 1V/N. (100g = ©0,981N)
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DKS Kraftsensor r3
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